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Other directions

周囲の白点をつついて赤四角（標的）を動かすことを周囲の白点をつついて赤四角（標的）を動かすことを

など など Previous goal direction
Present goal direction

周囲の白点をつついて赤四角（標的）を動かすことを
学習したハトに、十字の一端から別アームの端の青
ゴールまで標的を動かすことを訓練した。標的が中央
に来た瞬間にゴールを移動させてテストすると、しばし
ば それま ゴ 位置 間違 た移動が見られ

周囲の白点をつついて赤四角（標的）を動かすことを
学習したハトに、十字の一端から別アームの端の青
ゴールまで標的を動かすことを訓練した。標的が中央
に来た瞬間にゴールを移動させてテストすると、しばし
ば それま ゴ 位置 間違 た移動が見られば、それまでのゴール位置への間違った移動が見られ
た。これは、ハトが、標的が中央まで来る前に次の移
動を計画していたことを示している。

ば、それまでのゴール位置への間違った移動が見られ
た。これは、ハトが、標的が中央まで来る前に次の移
動を計画していたことを示している。


